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City Scanner

Praktyczne wykorzystanie nowych rozwigzan

dotyczacych parkowania. I .
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POJAZD
KONTROLOWANY
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KROK 2: OKRESLENIE DOKLADNEJ POZYCJI POJAZDU “KONTROLOWANEGO?”
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0 CITYSCANNER

*Uszczelnienie procesu kontroli strefy ptathnego parkowania:
*Przychod z optaty dodatkowe] (,mandatow”).
*Wieksza ,dyscyplina” kierowcow dot. uiszczania optaty za
parkowanie.

* Automatyzacja.
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0 CITYSCANNER

* Napetnienie strefy.
* Nieprawidtowo zaparkowane pojazdy.
* Pojazdy poszukiwane.

* |Inwentaryzacja znakow drogowych.

* |Inwentaryzacja banerow | szyldow
reklamowych.
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City Scanner Mobile - IV oX
Kontrolerzy & crvscannes

» Kontroler robi dwa zdjecia

* Dane przetwarzane sg na
serwerze

» Generowany jest DOD (w
przypadku braku opftaty)

* Nie wymaga wpisywania
numerow rejestracyjnych

* Trzykrotnie zwiekszone
tempo pracy kontrolerow
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Metrologia

System Status

Ustuga GPS Ustuga Lidar Dane GPS

GPS Kalibracja Solucja uzywa Pozycji Solucja uzywa Headingu

tadowanie Btad Lat Btgd Lon
Nie 0,0192 0,0192

Left

Strumien wideo Dane Lidar

Stan GPS Fix

Float

Right

Strumien wideo

GPS Nominalny

Bateria

67%

Dane Lidar
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DOKLADNOSC

95% skutecznosci
rozpoznawania oraz
kilkucentymetrowa precyzja
GPS lokalizowania tablic
rejestracyjnych
1
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CONNECTIVITY
Zdalna telemetria |
mozliwoscC przesytania
danych pomiarowych

PRACA 24/7

Mozliwosc¢ funkcjonowania w
kazdych warunkach
atmosferycznych o dowolne]
porze dnia I nocy

ZGODNOSC Z RODO

Anonimizacja wizerunku
wykonywana podczas
pomiaru
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MOBILNOSC

Mozliwosc instalowania
systemu na dowolnym
pojezdzie.
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ZWROT Z INWESTYCJI

12% wzrostu wptywu z optat za
parkowanie, ponad 12,000
wezwan do uiszczenia optaty
dodatkowe| (Warszawa, bilans
stycznia)
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Robert Jursza
robert.jursza@mcx.pl
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